OPIS PRZEDMIOTU UMOWY

»Dostawa samochodu o DMC do 3,5t oraz jednego kompletu aparatury pomiarowej do
lokalizacji uszkodzen i badan linii kablowych SN i nN, wraz z jej montazem na
samochodzie, z przeznaczeniem dla Tauron Dystrybucja S.A. Oddzial w Czestochowie”

Wymagania minimalne dla samochodu:

Fabrycznie nowy samochdd ciezarowy o DMC do 3,5t (4x2) - 1 szt.
Rok produkcji 2024 lub 2025.

SILNIK

Silnik spalinowy, wysokoprezny

Liczba cylindréw: min. 4

Moc maksymalna: min. 110 kW

Pojemnos$¢ skokowa: min. 1900 cm?
Maksymalny moment obrotowy: min. 300 Nm
System wirysku paliwa: Common Rail

Norma emisji spalin: min. EURO 6 lub wyzsza, zgodna z obowigzujgcymi uregulowaniami,
gwarantujgca rejestracje pojazdu na terenie kraj

Pojemnos¢ zbiornika paliwa: min. 70 litrdw. Zamawiajgcy wymaga pisemnego potwierdzenia
rzeczywistej pojemnosci zbiornika paliwa na etapie odbioru pojazdu

Elektroniczny regulator predkosci obrotowej, regulowany

WYMIARY / MASY
Rozstaw osi: min. 3600 mm — max 3700 mm

Wysokos$¢ pojazdu min. 2500 mm — max. 2900 mm (wysoko$¢ bez zabudowy dachu)
Dtugos$¢ pojazdu min.5900 mm — max 6200 mm

Dopuszczalna masa catkowita: max 3500 kg

t adownos¢: min. 1100 kg

Maksymalne obcigzenie dachu min. 140 [kg], potwierdzone pisemnie przez Dostawce na
etapie odbioru pojazdu

NADWOZIE/WNETRZE
Typ: furgon
llos¢ miejsc: min 2, jeden rzad siedzen

llo§¢ drzwi: min.4, w tym drzwi boczne przesuwane z prawej strony oraz drzwi tylng
dwuskrzydtowe otwierane o kat 270°.
Kolor nadwozia: biaty

Sciana dziatowa z oknem statym lub przesuwnym

Wlew paliwa zamykany kluczem lub zabezpieczony poprzez zamkniecie drzwi
Fartuchy przeciw btotne przednie i tylne

Boczne listwy ochronne

Szyby atermiczne lub barwione

Elektryczne sterowane szyby drzwi przednich




Lusterka zewnetrzne podgrzewane i regulowane elektrycznie

Zestaw wskaznikbw z obrotomierzem w tym szybkosciomierz ze skalg w km i wskaznik|
temperatury zewnetrznej
Pojedynczy fotel kierowcy z regulacjg wzdtuzng i kgta oparcia wyposazony w podtokietnik.

Tapicerka materialowa w kabinie w kolorze szarym lub czarnym
Siedzenia wytozone tapicerkg z tkaniny
Podsufitka w kabinie wytozona tkaning
Drzwi wytozone tworzywem sztucznym

Klimatyzacja fabryczna automatyczna z rozprowadzeniem na przedziat operatorski i kabine
kierowcy. Dodatkowo na dachu pojazdu zamontowana dodatkowa klimatyzacja obejmujgca
swoim dziataniem przedziat operatorski zasilana z zewnetrznego Zrodta 230 V

Niezalezne ogrzewanie postojowe, zapewniajgce nawiew do kabiny kierowcy i przedziatu
operatora aparatury pomiarowej dziatajgce niezaleznie od pracy silnika, zasilane ze zbiornika
paliwa pojazdu

PRZEDZIAL. OPERATORSKI | WYSOKONAPIECIOWY
Dtugos¢ maksymalna: min. 3300 mm

Szerokos¢ maksymalna: min.1750 mm
Wysoko$¢: min. 1900 mm

Wymagany jest podziat przestrzeni tadunkowej na dwie czesci: operatorski

i wysokonapieciowy

Drzwi boczne prawe przesuwne z szybg przyciemniang

Szyba z lewej strony w panelu naprzeciw drzwi odsuwanych prawych bocznych
przyciemniana

Szyby boczne w drzwiach przesuwnych i naprzeciwko otwierane lub uchylne

Tylne drzwi dwuskrzydtowe nieprzeszklone

Oswietlenie przedziatu operatorskiego i wysokonapieciowego - Oprawy ze zrédiem $Swiatta
LED o temperaturze barwowej 4000K, natezenie oswietlenia 500 Ix
Dodatkowy stopien utatwiajgcy dostep do pojazdu — z tytu pojazdu
Uchwyt do wsiadania przy drzwiach przesuwnych

UKLAD PRZENIESIENIA NAPEDU
Skrzynia biegéw: manualna z blokadg

Parametryzowany modut specjalny do regulacji predkosci obrotowe;j

Przycisk sterowania predkoscig obrotéw biegu jatowego podczas zasilania z generatora
Asystent ruszania na wzniesieniu

Ostona silnika i przedniej osi, oraz skrzyni dystrybucji napedu (wyposazenie opcjonalne)

Ukfad przeniesienia napedu lub silnik powinien byé przystosowany do zasilania generatora,
ktéry zasili aparature pomiarowag — zgodnie z punktem 1e w czesci Wymagania minimalne
dla aparatury pomiarowej do lokalizacji uszkodzen i badan linii kablowych nN i SN

UKLAD HAMULCOWY
Hydrauliczny, dwuobwodowy ze wspomaganiem

System: min. ABS i ESP
Asystent wspomagania nagtego hamowania
Hamulce tarczowe z przodu i z tytu

UKLAD KIEROWNICZY



Regulowana wysokos¢ kierownicy

\Wspomaganie ukfadu kierowniczego

KOLA/OPONY

Obrecze stalowe z ostonami fabrycznymi (dopuszczalne minikotpaki)

Petnowymiarowe koto zapasowe, mocowane pod podtogg przestrzeni fadunkowej

Lewarek, klucz do két umiejscowione w dostepnym miejscu

Amortyzatory wzmocnione

WYPOSAZENIE ELEKTRYCZNE
Gniazdo w kabinie i przestrzeni operatorskiej - podwéjne z zasilaniem 12 V (tzw. gniazdo
zapalniczki)
Gniazdo w przestrzeni operatorskiej i wysokonapieciowej - podwdjne z zasilaniem 230 V IP44
Homologowane $wiatta do jazdy dziennej fabryczne
Alternator 14V / 180A
Regulacja zasiegu reflektoréw z miejsca kierowcy
Lampy przeciwmgielne z funkcjg doswietlania zakretow
Boczne $wiatta obrysowe
Zegar cyfrowy
Lampki oswietleniowe w kabinie kierowcy
Immobiliser fabryczny
Centralny zamek sterowany zdalnie pilotem zintegrowanym w kluczyku do pojazdu - 2 kpl.
Autoalarm fabryczny
Radioodtwarzacz fabryczny z min: kolorowym wyswietlaczem, Bluetooth i ztgczem USB
Zestaw gtosSnomoéwigcy (dopuszcza sie zestaw zintegrowany z radiem samochodu)
Kierownica wielofunkcyjna umozliwiajgca obstuge radia i telefonu i regulowana w dwdch
ptaszczyznach
Dwie pojedyncze lampy ostrzegawcze rozmieszczone symetrycznie w rogach
dachu. Parametry techniczne pojedynczej lampy ostrzegawczej:
e lampa LED, kolor pomaranczowy
o certyfikaty: R-10, R-65
e wigczanie z pulpitu kierowcy
e dopuszczalne odchylenie lampy od pionu: +3 stopnie
Dodatkowe lampy zewnetrzne oswietlajgce teren za samochodem oraz z prawej i lewej jego
strony w technologii LED (min. 20 W kazda)
Dodatkowe oswietlenie przedziatu operatorskiego LED zapewniajgce srednie natezenie
oSwietlenia stanowiska operatorskiego nie mniejsze niz 500Ix i temperaturze barwowej
4000K
Wytgcznik (bezpieczenstwa) gtéwny instalacji elektrycznej 230V

BEZPIECZENSTWO

Poduszki powietrzne: min. czotowe dla kierowcy i pasazera, boczne kurtyny powietrzne dla
kKierowcy i pasazera

Bezwtadnosciowe, trojpunktowe pasy bezpieczenstwa dla przednich foteli

Asystent bocznego wiatru
Czujnik zapiecia paséw kierowcy i dla fotela pasazera




Zagtéwki regulowane dla wszystkich pasazerow
Kierunkowskazy boczne

Swiatto cofania

Czujniki cofania prz6d oraz tyt fabrycznie montowany
Trzecie sSwiatto STOP

Kamera cofania wraz z wyswietlaczem. Wyswietlacz kolorowy min 6 cali zamontowany w
kabinie kierowcy. Kamera zamontowana nad drzwiami umozliwiajgca widocznos$c¢ przestrzeni
z tytu pojazdu. Kamera z mozliwoscig widzenia takze w nocy. Podglagd obrazu kamery wj
przedziale operatorskim

WYPOSAZENIE DODATKOWE

Jezeli konstrukcja pojazdu na to pozwoli nalezy wykonaé nad szybg przednig kabiny kierowcy
potke z dostepem z przedziatu operatorskiego lub wnetrza szoferki

\Wieszaki na odziez roboczg w zaleznosci od potrzeb zamawiajgcego

Komplet fabrycznych dywanikéw podtogowych gumowych (w kolorze szarym lub czarnym) o
podwyzszonym profilu

Komplet két zimowych z oponami o rozmiarze zgodnym z homologacjg pojazdu, indeksie nosnosci

dostosowanym do DMC pojazdu, indeksie predkosci dostosowanym do predkosci maksymalnej
pojazdu, roku produkcji 2024 lub 2025, oznaczone symbolem M+S i certyfikatem 3PMSF.

Materiatowe pokrowce na siedzenia w kolorze czarnym lub szarym zamontowane na
siedzeniach
Zestaw narzedzi fabrycznych z podnosnikiem
Komplet zaréwek zapasowych
Komplet klindbw pod kota
Kamizelki odblaskowe — min. 2 szt.
Apteczka DIN 13164 - DIN 13157 PLUS oraz dodatkowo opatrunek hydrozelowy 20x20 cm —
1 szt.
Tréjkat ostrzegawczy
Gasnica polska 2 szt. GP4xABC. Jedna zamontowana przy bocznych drzwiach przesuwnych,
druga przy drzwiach tylnych
Pojemnik na wode i mydto w ptynie

Zakup i montaz w samochodzie instalacji do podigczenia radiotelefonu Tetra.
Przygotowanie instalacji do montazu Radioterminala systemu tgcznosci radiowej TETRA
zgodnie z ponizszymi wytycznymi wraz z montazem wylgcznika zasilania z kontrolkg

1. Dodatkowa kieszen typu: Rama montazowa do rtf typu din PMLN5094 |lub réwnowazna
do zabudowy radiotelefonu typ. Motorola MTM5400, (wys. 60 mmm x szer. 188 mmm x dt.
198 mm, waga 1300 g) w miejscu dostepnym dla kierowcy pojazdu lub inna kieszeh DIN
umozliwiajgca zamontowanie radiotelefonu. Zamawiajgcy wymaga uzgodnienia miejsca
montazu ramy montazowej lub kieszeni DIN na etapie realizac;ji.

2. Antena typ. GMAE4507A UHF/GPS lub réwnowazna o parametrach:
Dane anteny UHF:

e zakres czestotliwosci: 380-430 MHz,

e zysk: izotropowych 2dBi (do V4 fali 0dB),

e polaryzacja pionowa,

e impedancja 50Q,

¢ maksymalna moc wejsciowa 25 W,

Dane anteny GPS:




e zakres czestotliwosci: 1575 MHz,

e VSWR <1,5 dla dostepu 1 £ 4MHz,

e Zysk: 26 dB LNA,

e Polaryzacja Right Hand Circular,

¢ Napiecie pracy 3-7V DC, typowo 14mA (zasilany poprzez kabel koncentryczny)

zamontowana na dachu pojazdu, kabel antenowy wyprowadzony do dodatkowej kieszeni
przeznaczonej na zabudowe radiotelefonu

3. Instalacja elektryczna GKN6274A (10 A) (13.8V) 150W PE-16 lub réwnowazna o
parametrach min.: 10A 13.8V 150W poprowadzona od zaciskéw akumulatorow do
dodatkowej kieszeni przeznaczonej na zabudowe radiotelefonu zakonczona kostkg
tgczeniowa. Przewody elektryczne koloru czerwonego i czarnego o przekroju min.: 5,3 mm?,
Instalacja zabezpieczona bezpiecznikiem 10A.

4. Gtosnik zewnetrzny RSN4004A (5W) lub rownowazny min. 5W wspotpracujacy z
radiotelefonem z przewodami wyprowadzonymi do dodatkowej kieszeni. Gtosnik
zamontowany we wnetrzu kabiny kierowcy w miejscu zapewniajgcym dobrg styszalnosé¢ dla
kierowcy

5. Uniwersalny zaczep do mikrofonu typu GRUSZKA lub réwnowazny.

6. Ztgcze akcesoridow Motorola - PMLNS072A lub rownowazne 26 pinowe dla standardu
PMLN5072A

7. Wiacznik do radia np. Canal MR2 20A 125VAC lub réwnowazny min. 20A 125VAC
Szczegotowe zalecenia montazu instalacji dostepne u Zamawiajgcego.

Montaz radiotelefonu typ. Motorola MTM5400 wykona Zamawiajgcy po odbiorze pojazdu do
przygotowanej wyzej opisanej instalacji elektryczne;.
Uchwyt uniwersalny na telefon komérkowy typu smartfon - 2 szt.

GWARANCJA NA POJAZD

Gwarancja mechaniczna — min. 24 miesigce bez limitu km
Gwarancja na lakier — min. 24 miesigce

Gwarancja perforacyjna — min. 96 miesiecy

Assistance 24 godziny/dobe w okresie gwaranciji

HOMOLOGACJA
1. W dniu dostawy Wykonawca dostarcza dokumenty do rejestracji pojazdu jako samochdd
ciezarowy.

POZOSTALE WYMAGANIA
Pojazd powinien spetnia¢ wymagania normatywne okreslone w:

1. Ustawie z dnia 20 czerwca 1997 r. ,Prawo o ruchu drogowym” (tekst jednolity Dz. U. z
2005 .

Nr 108, poz. 908 z pdzn. zm),

2. Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych pojazdéw oraz zakresu ich niezbednego wyposazenia (Dz. U. z 2003 r. Nr
32, poz. 262 z pézn. zm.)

3. Ogumienie letnie i zimowe o rozmiarze wskazanym w homologacji pojazdu, spetniajgce
wymogi zgodnie z Rozporzgdzeniem 2020/740[1], m.in. : efektywno$¢ paliwowa — min.



B

klasa B, hamowanie na mokrej nawierzchni — min. klasa B, hatas zewnetrzny — min. klasa
B, o indeksie nosnosci dostosowanym do DMC pojazdu, indeksie predkosci
dostosowanym do predkosci maksymalnej pojazdu, roku produkcji opon 2025. Ogumienie
zimowe oznaczone znakiem M+S i certyfikatem 3PMSF. Przy odbiorze nalezy dostarczy¢
karty informacyjne opon letnich i zimowych.[1JROZPORZADZENIE PARLAMENTU
EUROPEJSKIEGO | RADY (UE) 2020/740 z dnia 25 maja 2020 r. w sprawie etykietowania
opon pod katem efektywnosci paliwowej i innych parametrow, zmieniajgce rozporzadzenie
(UE) 2017/1369 oraz uchylajgce rozporzgdzenie (WE) nr 1222/2009.

Pojazd powinien posiada¢ zbiornik paliwa wypetniony w ilosci minimum % pojemnosci,
Przeprowadzenie szkolenia min. 2 pracownikéw w zakresie obstugi przedmiotowego
pojazdu.



WYMAGANE DOKUMENTY:

Do odbioru kompletnego pojazdu Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu
wymagane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dokumenty niezbedne do rejestracji pojazdu
oraz inne dokumenty wymienione ponizej, sporzgdzone w jezyku polskim, tj.:

1.

o0k wN

8.

9.

ksigzke serwisowg pojazdu z opisem harmonogramu czynno$ci eksploatacyjnych
(wymiana ptynoéw eksploatacyjnych, filtréw, rozrzgdu itp.), lub w przypadku elektroniczne;j
ksigzki serwisowej poswiadczenie o zatozeniu w/w ksigzeczki i harmonogram czynnosci
eksploatacyjnych,

karte gwarancyjng pojazdu z opisem warunkéw gwarancji,

instrukcje obstugi pojazdu,

wyciag ze $wiadectwa homologaciji,

wszelkie inne dokumenty umozliwiajgce rejestracje pojazdu,

wykaz materiatdbw eksploatacyjnych zastosowanych w pojezdzie z uwzglednieniem
producenta i parametréw technicznych,

pisemne zapewnienie gwaranta 0 utrzymaniu gwarancji na pojazd w przypadku
zamontowania w pojezdzie w okresie trwania gwarancji urzadzen pomiarowych systemu
monitoringu w technologii GPS przez firme AddSecure Spétka z o0.0., ul. Jemiotowa
44/101,53-426 Wroctaw,

potwierdzenie fabrycznego montazu immobilajzera lub ,certyfikat instalacji” w przypadku
montazu immobilajzera przez autoryzowany branzowy zaktad serwisowy,

potwierdzenie fabrycznego montazu autoalarmu lub ,certyfikat instalacji” w przypadku
montazu autoalarmu przez autoryzowany branzowy zakfad serwisowy,

10. protokét z pomiarow wagi kompletnego pojazdu po zabudowie,
11. pisemnego potwierdzenia rzeczywistej pojemnosci zbiornika paliwa



Wymagania minimalne dla aparatury pomiarowej do lokalizacji uszkodzen linii
kablowych nN i SN

1. Wymagania ogdlne

a) Zamawiajgcy zastrzega sobie prawo do weryfikacji technicznej deklarowanych
parametrow metodami technicznymi i probami funkcjonalnymi poszczegolnych trybow
pracy aparatury.

b) Dostawa ma zawiera¢é kompletny zestaw przyrzadow i urzgdzen w uktadzie
trojffazowym do wykonywania lokalizacji miejsc uszkodzen kabli, trasowania,
identyfikacji, wykonywania prob napieciowych napieciem statym i wolnozmiennym
0,1Hz (jako podstawowy ksztalt napiecia zamawiajgcy wymaga sinus RMS) dla kabli
SN do min. 20 kV lub 30 kV (napiecia przewodowego sieci) i dlugosci odpowiadajgcej
obcigzeniu: minimum 1,1 yF czestotliwosci 0,1 Hz, dla napiecia 36kV ksztatt Sinus
RMS.

c) Zabudowa aparatury powinna by¢ wykonana zgodnie z obowigzujgcymi zasadami
bezpieczenstwa, zapewniajgc komfort, ergonomie i bezpieczenstwo pracy zatodze.

d) Aparatura specjalistyczno-pomiarowa ma by¢ zabudowana na state w samochodzie.
Zamawiajgcy nie dopuszcza montazu zadnych urzadzen pomiarowych na przyczepce.

e) Aparatura specjalistyczno-pomiarowa ma by¢ zasilana w dwojaki sposob: zasilanie
sieciowe 230 V oraz zasilanie z zabudowanego generatora napedzanego przez silnik
pojazdu (np.: travelpower) lub pradnica na skrzyni biegéw pojazdu.

f) Generator prgdotworczy ma by¢ wyposazony w ukiad automatyki zapewniajgcy
odpowiedni poziom napiecia (230V), czestotliwosci (50 Hz) i posiadaé moc
gwarantujgcg prawidtowg i bezawaryjng prace systemu pomiarowego oraz
zabudowanych na samochodzie urzgdzeh. Poziom hatasu agregatu nie moze
przekracza¢ przepiséw BHP, ktory dla 8-godzinnego dnia pracy wynosi 85 dB w
pojezdzie przy zamknietych drzwiach.

g) Samochdéd powinien by¢é wyposazony w odpowiedni do potrzeb transformator
separacyjny oraz modut sterujgcy pracg silnika. Zasilanie aparatury realizowane przez
transformator separacyjny zaréwno w czasie pracy z sieci jak i na pradnicy.

h) Wykona¢ nad szybg przednig kabiny kierowcy poétke z dostepem z przedziatu
operatorskiego lub wnetrza szoferki.

i) Przeprowadzi¢ montaz anteny oraz instalacji umozliwiajgcej zabudowe radiotelefonu
we wskazanym przez uzytkownika miejscu. Wyzej wymieniong instalacje wykonaé na
podstawie wytycznych w Opisie przedmiotu zamodwienia. Powyzsze prace wykona¢ w
sposob zapewniajgcy prawidtowe funkcjonowanie wszystkich podzespotéw pojazdu
oraz utrzymanie warunkéw udzielonej gwaranciji.

i) Wymagany jest podziat przestrzeni fadunkowej na dwie czesci: operatorski i
wysokonapieciowy przedzielony przezroczystg przegrodg Ilub okno miedzy
przedziatami.

k) W catym przedziale operatorskim i wysokonapieciowym ma by¢ wykonana tapicerka
na scianach oraz podsufitka z zachowaniem odpowiedniego wygtuszenia oraz izolac;ji
cieplnej zapobiegajgcej skraplaniu sie wody na suficie i Scianach samochodu.

) W przedziale wysokonapieciowym i operatorskim nalezy wykonac¢ instalacje
odwietleniowg 12V i 230V (zatgczane automatycznie przy zasilaniu z Zzrodia
zewnetrznego lub agregatu prgdotwdrczego) sterowane fgcznikami umieszczonymi
odpowiednio w tych przestrzeniach. Instalacja zasilajgca swiatta ostrzegawcze oraz
doswietlenie przestrzeni za pojazdem i inne zwigzane z pracg aparatury, ma
przetgczac sie automatycznie na aktualne zrodto zasilania.



m)Podioga w przedziale operatorskim i wysokonapieciowym ma by¢ wykonana z
wielowarstwowej ptyty, pokryta wyktadzing antystatyczng, antyposlizgowag o wysokiej
odpornosci na Scieranie.

Przedziat operatorski winien:

By¢ wyposazony w zainstalowany wytgcznik bezpieczenstwa umozliwiajgcy
szybkie wylgczenie aparatury przez operatora (wylgcznik powinien byc¢
usytuowany przy drzwiach wejsciowych umozliwiajgcy sterowanie z pozycji
operatora jak rowniez z zewnatrz samochodu),

By¢ wyposazony w okno (w drzwiach bocznych oraz w $cianie naprzeciwko
drzwi bocznych), okno ma by¢ wyposazone w szyby znacznie przyciemnione,
By¢ wyposazony w zabudowane niezaleznie ogrzewanie spalinowe zasilane ze
zbiornika samochodu oraz systemy do obnizania temperatury otoczenia
(klimatyzacja), opisane w czesci specyfikacji nadwozia samochodu,

Posiada¢ dodatkowo zamontowane ogrzewanie elektryczne sterowane
elektronicznym termostatem utrzymujgcym automatycznie temperature na
okreslonym poziomie. Ogrzewanie z mozliwoscig zasilenia przy poditgczeniu
wozu pomiarowego do napiecia sieciowego lub przy pracy z agregatu
samochodu,

By¢ wyposazony w zabudowane podwdjne gniazda 230 V IP44 min. 2 kW w
czesciach operatorskiej i wysokonapieciowej,

By¢ wyposazony w szafki z szufladami (wyposazonymi w blokady
zapobiegajgce samoczynne otwieranie podczas jazdy lub zamykane na kluczyk)
do przechowywania narzedzi i miernikéw,

By¢ wyposazony w zamontowane wieszaki na odziez roboczg (2 szt.),

By¢ wyposazony w otwierane siedzisko z pojemnikiem do przewozenia osprzetu
lub fotel dla operatora oraz zamontowane w systemie modutowym szafki z
szufladami) do przechowywania narzedzi i miernikéw (zabudowane elementy
muszg posiada¢ homologacje),

Przed montazem aparatury i osprzetu na samochodzie Wykonawca
zobowigzany jest do przedstawienia Zamawiajgcemu do akceptacji projektu
rozmieszczenia w samochodzie wszystkich elementéw. Ich usytuowanie
powinno uwzglednia¢ bezpieczenstwo oraz ergonomie pracy.

W przedziale wysokonapieciowym:

wykonac¢ tylne drzwi nieprzeszklone, wyposazone w przepust kablowy
umozliwiajacy swobodne zamkniecie drzwi przy rozwinietych kablach
pomiarowych,

przygotowa¢ miejsce na sktadang drabine, drgzki dielektryczne, topate,
pojemnik na wode z kranem o pojemnosci 5 | i dozownik mydta w plynie ze
zbiornikiem wielokrotnego napetniania o pojemnosci min. 0,3! dostosowany do
napetniania z butelki lub kanistra itd. wyposazone w odpowiednie elementy do
ich mocowania,

blokada zatgczenia aparatury i podania WN w przypadku otwartych drzwi
przedziatu wysokonapieciowego.



2. Wymagania dotyczace aparatury kontrolno-pomiarowej

a

d

e

f

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe muszg posiadaé¢ petng dokumentacje techniczng
(wraz z wzorcowymi charakterystykami) oraz instrukcje obstugi w jezyku polskim
dostarczong w dwoch egzemplarzach.

Ochrona termiczna powinna dotyczy¢ catej aparatury i powinna dziataé
dwustopniowo na sygnat i wytgczenie.

Panel kontroli powinien:

— zawiera¢ gniazda, umozliwiajgce podtaczenie dodatkowych miernikow
zewnetrznych (multimetr, miernik rezystancji itd.) do badanego kabla bez
koniecznosci wychodzenia z przedziatu operatorskiego w uktadzie faza do ziemi.
Napiecie minimalne gniazda 2,5kV,

— dostarcza¢ jednoznaczne informacje na temat (bez wzgledu na rodzaj pracy -
sie€ czy zasilanie z generatora):

e wartosci napiecia i prgdu zasilania aparatury,
e wartosci czestotliwosci pradu zasilania.

Aparatura kontrolno — pomiarowa ma:

— by¢ wykonana w ukfadzie tréjfazowym, umozliwiaé wykonywanie pomiaréw
ibadan kabli (lub innych urzgdzen elektroenergetycznych) SN spetniajgc
wymagania norm PN-HD 620 S2: 2010, PN-HD 621 S1:2003 oraz PN-EN
60060-3,

— zapewniaC tatwg i bezpieczng obstuge; wybor odpowiednich trybdw pracy
umozliwiajgcy jednoznaczng identyfikacje rodzaju wybranej pracy,

— by¢ wyposazona w automatyczng blokade mechaniczng lub logiczng, ktéra
bedzie zapobiegata przypadkowemu lub omytkowemu wigczeniu aparatury
skutkujgcemu uszkodzeniem czesci lub catej aparatury pomiarowe;j,

— by¢ wyposazona w automatyczny system roztadowania i uziemienia kabla
pomiarowego z sygnalizacjg pozwalajgca na jednoznaczne stwierdzenie stanu,

— umozliwiaé pomiar rezystancji izolacji miejsca uszkodzenia, zintegrowany
zoprogramowaniem do lokalizacji uszkodzen. Pomiar wykonywany za
posrednictwem oprogramowania sterujgcego zainstalowanego na komputerze
zabudowanym w pulpicie sterowania napieciem od 10 V do 1000 V w zakresie
0do 2 GQ,

— by¢ zabudowana, tworzgc pulpit sterowniczy wyposazony w szuflady i szafki
(wyposazone w blokady zapobiegajgce samoczynnemu otwieraniu podczas
jazdy lub zamykane na kluczyk) na dokumenty i narzedzia, pulpit poziomy do
wykonywania notatek; w czesci wysokonapieciowej nalezy zabudowac szuflady
z blokadg jak wyzej; catos¢ zabudowana w sposob zapewniajgcy ergonomie.

Wszystkie urzadzenia powinny by¢é zintegrowane 2z oprogramowaniem
komputerowym centralnego systemu komputerowego.

Poprzez integracie Zamawiajgcy rozumie, ze dostarczony system pomiarowy
umozliwia wybdr wszystkich metod pomiarowych takich jak miedzy innymi
lokalizacja czy préby napieciowe, i powinien odbywaé sie za posrednictwem
jednego pulpitu sterowania, a odpowiednie urzgdzenia pomiarowe aktywujg sie
automatycznie do wybranego trybu pracy. Oprogramowanie sterujgce aparaturg
pomiarowg zainstalowane na komputerze zamontowanym w pulpicie powinno
dziata¢ w jednym Srodowisku (np.: Windows, Unix). Komputer ma by¢ wyposazony
w dysk SSD. Oprogramowanie ma umozliwia¢ przeprowadzenie pomiaréw w
zakresie peinej funkcjonalnosci, w zaleznosci od wyposazenia aparatury.
Oprogramowanie powinno by¢ spodjne dla wszystkich trybéw pomiarowych i
powinno umozliwiaé wzajemne przenoszenie danych dotyczacych opisu i
parametrow linii kablowej pomiedzy poszczegdlnymi metodami pomiarowymi. Baza
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danych pomiarowych i danych paszportowych ma by¢ dostepna dla wszystkich
rodzajow wykonywanych badan.

g Oprogramowanie powinno umozliwia¢ ,wrysowanie/odwzorowanie” lub zapis do
pliku o formacie .gpx przez operatora dowolnego przebiegu linii kablowej na
podktadzie mapowym (wymagane terytorium Polski) z mozliwoscig bezptatne;j
aktualizacji. Oprogramowanie do lokalizacji uszkodzen powinno zapewni¢
zaznaczenie na przebiegu trasy kabla punkt oznaczajgcy miejsce uszkodzenia
okreslony podczas lokalizacji wstepne;j.

h Aparatura ma posiada¢ zaimplementowane metody pomiarowe do lokalizacji
wstepnej linii kablowych (w tym réwniez wstepnej lokalizacji uszkodzen zyt
powrotnych metodami mostkowymi, min 2 metody - mogg by¢ realizowane przez
zewnetrzne urzadzenie) zaréwno niskonapieciowe jak i wysokonapieciowe
zapewniajgce skuteczng lokalizacje uszkodzen niskoomowych, wysokoomowych,
zanikajgcych, iskiernikowych w tym:

o Metoda bezposrednia mierzgca czas miedzy impulsem wystanym a
odbitym,

e Metoda odbicia od krétkotrwatego tuku,

o Metoda rejestracji pradowej fali wedrownej,

o Metoda rejestracji napieciowej fali wedrownej (zanikajgcej),

o Metoda dopalania z podglagdem.

Dopuszczalne jest kazda dodatkowa metoda pomiarowa ponad opisane
powyzej, po uzgodnieniu z zamawiajgcym.

i Aparatura ma mie¢ mozliwos¢ lokalizacji punktowej metodg rozktadu potencjatow.
j  Aparatura ma by¢ wyposazona w nowy komputer przemystowy zabudowany na
state w pulpicie pomiarowym, wyposazony w monitor LCD minimum 157),
opcjonalnie dopuszcza sie bezprzewodowe sterowanie za pomocg komputerowych
urzgdzen peryferyjnych. Parametry komputera powinny byé dostosowane do
obstugi sprzetu pomiarowego w zakresie wszystkich dostepnych préb i pomiarow.
k Nalezy dostarczy¢ nowy komputer przenosny (obudowa wzmacniana, np.
durabook) z zainstalowanym system operacyjnym Windows 11 lub nowszy + pakiet

Office Pro, wspotpracujgcym (kompatybilnym) z oprogramowaniem sterujgco-

kontrolnym aparatury pomiarowej. Minimalne parametry: dwurdzeniowy procesor

2,7 GHz, pamie¢ RAM min. 2x8 GB, dysk SSD 256 GB, modem Wi-Fi, przekatna

ekranu minimum 15”. Dostarczony komputer ma zapewni¢ ptynng obrébke danych

wraz z archiwizacjg. Dodatkowo komputer przenosny nalezy wyposazy¢ w pamie¢
zewnetrzng w obudowie wzmocnionej typu flash USB o pojemnosci min 64GB.
|  Dodatkowe wymagania:

— oprogramowanie komputerowe stuzgce do lokalizacji uszkodzen i diagnostyki
powinno by¢ w jezyku polskim i umozliwiaé petng obrébke danych
pomiarowych,

— baza danych pomiarowych (zawierajgca minimum: numer kabla, diugosé, rok
utozenia, ilo$¢ muf, typ kabla) wspdlna dla wszystkich pomiaréw wykonywanych
przez aparature,

— tatwo dostepne ztagcze USB (np. w pulpicie) umozliwiajgce kopiowanie danych,

— mozliwo$¢ archiwizacji pomiaréw na pamiegci flash,

— nalezy przewidzie¢ mozliwo$¢ eksportu danych pomiarowych (oraz wynikow
pomiarowych) do ustandaryzowanego pliku formatu Excel
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— funkcjonalne potagczenie z zespotem umozliwiajacym pomiar wszystkimi
aktualnymi metodami wstepnej lokalizacji uszkodzen kabli, prob napieciowych
oraz diagnostyki,

— raport zbiorczy ze wszystkich wykonanych pomiaréw dla danej relacji kablowej,

— automatyka niedopuszczajgca podanie napiecia w przypadku nieprawidtowej
konfiguracji aparatury z sygnalizacjg komunikatu o uniemozliwieniu podania
napiecia.

3. Szczegotowe parametry urzadzen.
3.1 Generator udaréow:

a
b

- DO Qo0

g

energia pojedynczego udaru min. 2000 J na kazdym zakresie,

co najmniej trzy zakresy 8, 16 i 32 kV z ptynng regulacjg napiecia w kazdym
z zakresow

(0-8 kV, 0-16 kV, 0-32 kV),

mozliwos¢ wyboru czestotliwosci impulséw,

mozliwos¢ wyzwolenia jednego impulsu przez operatora po nacisnieciu przycisku,
tryb pracy dopalania napieciem statym na kazdym zakresie,

system szybkiego tadowania kondensatoréw generatora udarowego zapewniajgcy
efektywne jego wykorzystanie — wyzwolenie min. 10 impulséw w ciggu 1 minuty
(dla energii 2000J),

ochrona termiczna wytaczajgca generator przy przecigzeniu.

3.2 Dopalarka:

a

Q S0 Qo O T

napiecie i prgd dopalania regulowany recznie niezaleznie lub automatycznie
(zoptymalizowany wybor mocy odpowiedni do charakteru dopalanego
uszkodzenia),

goérna granica napiecia na wyjsciu min 15 kV DC,

goérna granica natezenia prgdu na wyjsciu min. 25 A,

moc minimum 2,5 kW,

mozliwo$¢ ptynnej regulacji napigcia oraz natezenia prgdu w kazdym z zakresow,
mozliwo$¢ ciggtej pracy (min. 1 godzina) z wykorzystaniem petnej mocy,
mozliwos¢ ptynnego przetgczania sie pomiedzy zakresami podczas dopalania bez
koniecznosci wytgczania dopalarki,

dopalarka powinna wchodzi¢ w skfad zintegrowanego systemu do lokalizaciji
uszkodzen lub stanowi¢ jeden kompletny element; nie dopuszcza sie urzadzen
dopalajgcych ztozonych z kilku odrebnych elementow.

3.3 Echometr/Reflektrometr

= (> Bl O B o RN o I o gl o]

zakres pomiaru od 0 m do minimum 50 km,

rozdzielczos¢ min. 0,5 m,

probkowanie min. 100 MHz,

mozliwosc¢ regulacji szerokosci impulsu w zakresie 20ns ... 1000ps,
regulacja amplitudy impulsu w zakresie minimum 20V ... 200V,
min. 2 odrebne kursory wskazan,

mozliwo$¢ wykonania pomiaréw w trybie recznym i automatycznym,
pamie¢ minimum 1 000 echograméw,

funkcje automatyzacji pomiaru:

— automatyczne wskazanie poczatku i korca kabla,

— automatyczny dobdr zakresu pomiarowego i wzmocnienia,

— automatyczne wskazanie miejsca uszkodzenia,
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3.4 Urzadzenie do trasowania i lokalizacji punktowej
3.4.1 Wymagania dla odbiornika i hadajnika czestotliwosci akustycznej (trasera)

Nadajnik
a moc nadajnika stacjonarnego (zabudowanego na wozie) min. 200 W,
b moc nadajnika przenosnego min. 10 W (masa maksymalna 15 kg wraz z bateriami),
C urzadzenie ma by¢ wyposazony w manualny i automatyczny (do wyboru przez
operatora) system umozliwiajgcy impedancyjne dopasowanie do obiektu
badanego,
d reczny wybor czestotliwosci,
e zakres dostepnych czestotliwosci dopasowany do osobistych wymagan
zamawiajgcego, ale zawierajgcy minimum 2 czestotliwosci,
f  mozliwo$¢ sprzegania magnetycznego z trasowanym kablem za pomocg cegi
nadawczej i anteny (antena dotyczy tylko przenosnego),
Odbiornik
Na wyposazeniu powinny sie znajdowa¢ 2 kompletne zestawy spetniajgce ponizsze
wymagania:
a to samo urzgdzenie ma wspodtpracowac zarowno z nadajnikiem stacjonarnym, jak

— T oTKQ "o a0 o

i przenosnym,

wyznaczenie trasy kabla metodg minimum i maksimum,

automatyczny pomiar gtebokosci utozenia kabla,

mozliwos¢ pracy metodg skreconych pdél,

monitorowanie i wyswietlanie stanu natadowania akumulatoréw,

mozliwos$¢ tadowania akumulatoréw w samochodzie (tadowarka 12VDC),
interfejs do bezposredniego serwisowania urzadzenia lub zgrywania danych,
futerat transportowy,

czujnik trasowy,

sonda kontaktowa do lokalizacji metodg skretu zyt.

3.4.2 Wymagania dla zestawéw do lokalizacji punktowej uszkodzen linii kablowych
metoda sejsmiczno-akustyczng z funkcjg metody napiecia krokowego.

Na wyposazeniu powinny sie znajdowa¢ 2 kompletne zestawy, kazdy powinien zawieraé
ponizsze funkcje oraz umozliwia¢ przeprowadzenie nastepujacych pomiaréw:

>oKQ —tft0O o O T

pomiar koincydencyjny (impuls magnetyczny i akustyczny),
redukcje szuméw tta,

automatyczne wyciszanie (zblizeniowe lub dotykowe),
automatyczne i/lub manualne ograniczenie gtosnosci,

pomiar odlegtosci od uszkodzenia w milisekundach lub metrach,
automatyczne dostosowanie parametréw pomiaru,

wizualizacja potozenia odbiornika wzgledem trasy kabla,
Mozliwo$¢ pracy urzgdzenia na dostarczonych bateriach akumulatorowych oraz
zwyktych bateriach AA

3 komplety wymiennych koncéwek pomiarowych,

walizka transportowa.

3.5 Urzadzenie do préb napieciowych
— Wymagania ogoine:
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a Sterowanie przebiegiem proby napieciowej powinno odbywa¢ sie za
posrednictwem komputera oraz specjalistycznego oprogramowania.

b Ksztaltowanie sygnatu probierczego winno odbywaé sie w catosci na drodze
cyfrowe;j.

¢ Oprogramowanie winno umozliwiaC¢ sterowanie przebiegiem procesu w trakcie
pomiaru.

d Oprogramowanie winno umozliwiaC w petni automatyczny przebieg prob
(automatyczna funkcja wytgczania napiecia i umieszczenie informacji o przebiciu
izolacji w raporcie koncowym z proby).

e Wymagany jest automatyczny zapis i generowanie protokotu prowadzonego
pomiaru.

f  Sprzet ma umozliwia¢ przeprowadzanie prob napieciowych linii kablowych SN:

— Wymagania dla zrédta DC:

o napieciem statym (DC) o wartosci min. 54 kV,

o przy zwarciu, prgd wymuszany przez generator DC nie mniejszy niz 90mA,
— Wymagania dla VLF:

o hapieciem sinusoidalnym, wolnozmiennym VLF min. 36 kV o czestotliwosci 0,1
Hz RMS, napiecie sinus zgodne z normg PN-EN 60060-3:2008 w petni
symetryczne
z dopuszczalnym odksztatceniem do 2%, wspotczynnik znieksztatcen napiecia
do 5%

o napieciem sinusoidalnym, wolnozmiennym VLF min. 3U, (wartosci skutecznej)
o czestotliwosci 0,1 Hz. Napiecie sinus zgodne z normg PN-EN 60060-3:2008.
w petni symetryczne z dopuszczalnym odksztatceniem do 2%, wspétczynnik
znieksztatcen napiecia do 5 % - wymagany jest certyfikat potwierdzajgcy
przedmiotowe parametry generatora VLF Ilub stosowne os$wiadczenie
producenta wraz z kopig wynikow badan,

o generator napiecia VLF sinus 0,1 Hz ma posiadaé moc zapewniajgcg badanie
dtugich kabli o pojemnosci rownej lub wiekszej 1,1 uF napieciem sinusoidalnym
dla napiecia 36 kV wartoSci skutecznej przy jednoczesnym zachowaniu
czestotliwosci 0,1 Hz.

Nie dopuszcza sie rozwigzan mocowych wymagajgcych obnizanie czestotliwosci celem
utrzymania zgdanego poziomu napiecia dla powyzszych parametréw.

o Diagnostyka tg delta;

a. Pomiar kata stratnosci tg & powinien by¢ prowadzony podczas wykonywanej préby
napieciowej napieciem VLF sinus 0,1 Hz. Napiecie sinus zgodne z normg PN-EN
60060-3:2008 w petni symetryczne z dopuszczalnym odksztatceniem do 2%,
wspotczynnik znieksztatcen napiecia do 5 %.

b. Uktad pomiarowy tg & powinien by¢ wyposazony w system elementéw stuzgcych do
kompensacji prgdow uptywu powstatych na generatorze VLF sinus 0,1 Hz oraz na
kablu pomiarowym zainstalowanym w samochodzie i na gtowicach po obu stronach
badanego kabla, moggcych ograniczy¢ doktadnos¢ pomiaréw.

c. Modut pomiaru kata stratnosci powinien by¢ zintegrowany z generatorem VLF
zabudowanym na samochodzie pomiarowym bez potrzeby wynoszenia na czas
pomiaru jakichkolwiek elementéw pomiarowych (wyjatek stanowig opaski do
kompensacji pradéw powierzchniowych na gtowicach opisane w punkcie b)),

d. Proces pomiaru powinien przebiega¢ w petni automatycznie a uzytkownik powinien
mie¢ mozliwos¢ zaprogramowania dowolnej sekwencji pomiarowej (mozliwosc
zaprogramowania roznych pozioméw napiec) dla tg o,
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e. Pomiar wspotczynnika strat tg & odbywaé sie ma poprzez kabel pomiarowy wysokiego
napiecia — powinien kompensowaé wartosci stratnosci kabla pomiarowego
zainstalowanego na samochodzie za pomocg ktérego realizowany jest pomiar.
Zamawiajgcy wymaga aby proces pomiaru tg O, rejestracja wynikéw, sterowanie
napieciem z generatora probierczego oraz pozostate procesy pomiarowe sterowane
byly za posrednictwem komputera zabudowanego z pulpitem sterowniczym wozu i
przebiegaty w sposob automatyczny. Zamawiajgcy dopuszcza umozliwienie recznego
sterowania procesem pomiarowym jako dodatkowg funkcjonalno$¢ poza pomiarem
automatycznym. Zamawiajgcy chce unikng¢ braku spéjnoéci pomiedzy odczytang
wartoscig kata stratnosci a wartoscig zadanego napiecia probierczego na generatorze,
Oprogramowanie sterujgce przebiegiem procesu pomiaru tg & powinno generowac
automatycznie raport w jezyku w polskim,

Zakres pomiarowy tg & od 1x10“ do 1,

Rozdzielczo$¢ pomiaru tg & od 1x1075,

Doktadnos$¢ pomiaru tg & od 1x104,

System musi umozliwia¢ pomiar tg d dla kabli krotkich o pojemnosci od 10 nF.

Automatyczna analiza wykonanych pomiaréw tg o, ktérej wynikiem jest wykres

przedstawiajgcy zaleznos$¢ wartosci tg & w funkcji napiecia,

I.  Urzadzenie powinno umozliwia¢ pomiar tg & w zakresie napie¢ od 1kV do 36 kV
wartosci skutecznej przy napieciu sinus o czestotliwosci 0,1 Hz.

m. generator napiecia VLF sinus 0,1 Hz wykorzystywany do pomiaru kata stratnosci ma
posiadaé moc zapewniajgcg badanie dtugich kabli o pojemnosci réwnej co najmniej
1,1uF napieciem sinusoidalnym RMS dla napiecia 36 kV wartosci skutecznej przy
jednoczesnym zachowaniu czestotliwosci 0,1 Hz. Zamawiajgcy nie dopuszcza
rozwigzan mocowych wymagajacych obnizanie czestotliwosci.

-

xT oo

4. Wymagania dodatkowe do oprogramowania lokalizacyjno - diagnostycznego:

a Oprogramowanie w jezyku polskim — zaréwno na wozie pomiarowym jak i licencja
do zainstalowania na komputerze w biurze celem dokonywania analizy zebranych
danych. Oprogramowanie spojne dla wszystkich wykonywanych pomiardéw takich jak
lokalizacja, préba napieciowa, diagnostyka tg delta. Wszystkie pomiary zapisane w
bazie danych pod utworzong relacjg kablowg. Oprogramowanie do prob
napieciowych i tg delta powinno posiada¢ sekwencje pomiarowag dla réznych typéw
izolacji oraz napiecia — umozliwi¢ ma to mozliwosé automatycznego wykonania
wymaganej sekwencji pomiarowej bez koniecznosci ustalania algorytmu jej
przebiegu. llos¢ sekwencji i ich przebieg do uzgodnienia z Zamawiajgcym.
Oprogramowanie powinno umozliwi¢ wprowadzenie / skonfigurowanie tzw.
asystenta napiecia, ktérego ustawienie spowoduje automatyczny dobor
odpowiednich poziomow napie¢ do wybranych metod pomiarowych i wybranego
rodzaju izolacji (blokada podania zbyt wysokiego napiecia na kablu nie
przystosowanym do takiego poziomu). Skonfigurowanie zgodnie z wytycznymi
Zamawiajgcego.

b Oprogramowanie powinno zapewni¢ rowniez automatyczng analize uzyskanych
wynikbw w oparciu o opracowane kryteria oceny w odniesieniu do wartosci
uzyskanych podczas proby napieciowej i pomiary tg delta.
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5. Wyposazenie dodatkowe wozu pomiarowego

a

b

Zestaw powinien zawiera¢ 2 komplety stuchawek kompatybilnych ze wszystkimi

urzgdzeniami w zestawie.

uchwyty do przewozu sprzetu BHP i wynosnej aparatury pomiarowej (w tym trzy

uchwyty na dragzki izolacyjne sredniego napiecia oraz uchwyty mocujgce aparature

wynosng taka, jak np. geofon, antene do trasowania kabli itp.) montowane w

przedziale operatorskim lub w przedziale WN.

Induktor o zakresach napiecia 0.5, 1, 2.5, 5 kV z funkcjg wyznaczania wspotczynnika

polaryzaciji i absorpcji.

Drogomierz - kétko pomiarowe do pomiaru odlegtosci z licznikiem w metrach.

Przyrzad do prob i lokalizacji uszkodzen powtoki z regulacjg czestotliwosci pulséw:

— automatyczny przyrzad do badania szczelnosci powiloki kabli i lokalizacji
uszkodzeh.

— proba napieciowa powtoki kabla 5 i 10 kV napiecia statego,

— pomiar rezystanciji,

— lokalizacja wstepna uszkodzen powlok w oparciu o minimum 2 metody w
zakresie do 10kV,

— mozliwos¢ biezgcej obserwacji wynikdw pomiaréw napiecia i prgdu na ekranie
urzgdzenia z podglagdem obserwacji uszkodzeh przemijajgcych,

— wbudowana funkcja automatycznego raportowania wynikow z pomiaréw (do
pamieci wewnetrznej lub zewnetrznej),

— zasilanie z sieci 230V AC oraz zasilanie z zabudowanego wewnetrznego
akumulatora; czas pracy z akumulatora minimum 2 godziny,

— wbudowany uktad uziemiajacy i roztadowujacy,

— dostawca dostarczy dodatkowo 2 zestawy zaciskow WN typu ,zabka” (czerwona
i czarna) oraz zacisk uziemiajgcy z zaciskiem imadetkowym.

komplet ztgczek i listew do podpinania zasilania wozu (bezpieczne izolowane

uchwyty) — dwa komplety,

zestaw adapteréw do gtowic konektorowych producentéw Cellpack, Euromold, TE

Raychem w rozmiarach 70,120,240) — po jednym zestawie dla kazdego przekroju i

producenta,

stupki z tasmami rozwijanymi o dtugosci min. 5m do wygradzania strefy pracy w

kolorach biato-czerwonych - 2 kpl. oraz komplet tabliczek ostrzegawczych,

miernik uniwersalny realizujgcy pomiary:

— napiecie DC i AC, True RMS.

— prad DCi AC, True RMS,

— Rezystancja,

— Czestotliwosc,

— cykl roboczy,

— Pojemnoé¢,

— petla prgdowa 4-20 mA,

— ciggtos¢ z sygnatem dzwiekowym,

— test diody,

— Temperatura.

Dodatkowo wymagane:

— funkcja MAX i MIN do zapisu skrajnych odczytow,

— funkcja AC+DC do odczytu sumy sktadowych: przemienne;j i statej,

— tryb REL do pomiaru wzglednego do zapisanej wartosci odniesienia,

— funkcja HOLD dla zatrzymania wyniku pomiaru,

— funkcja PEAK Hold wyswietlajgca wartos¢ szczytowg wielkosci mierzone;j.
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6. Okablowanie

a

System wyposazony w kabel wysokiego napiecia o dtugosci min. 50 m. Kabel
wyposazony w system podtgczen umozlwiajgcy szybki montaz uktadu pomiarowego
(np. szybka ztaczka z zabezpieczeniem lub kohcowka uniemoziwiajgcg podanie
napiecia na zle potgczone kable pomiarowe). Przedziat wysokonapieciowy ma by¢
wyposazony beben do nawijania kabla. Kabel wysokiego napiecia zapewni¢ ma
mozliwo$¢ wykonania, lokalizacji prob napieciowych napieciem przemiennym VLF
sinus 0,1 Hz.

Samochdéd ma by¢ wyposazony dodatkowo w 3-f kabel niskonapieciowy do
reflektometru o wzmocnionej izolacji (CAT4/600V) i dlugosci 50 m.

Samochdd ma byé wyposazony w kabel uziemiajgcy dlugosci 50 m i kabel zasilajgcy
z sieci zewnetrznej o dlugosci 50m (wraz ze zigczami przejsciowymi z gniazda 3f
32A lub 16A na gniazdo 1 fazowe) oraz przewody i akcesoria pomocnicze niezbedne
do wykonania pomiarow.

Rozmieszczenie kabli pomiarowych oraz wtykéw podtgczeniowych ma byé
wykonane z zachowaniem ergonomii pracy.

7. Wymagania dodatkowe

a

b
c

- T —*

Wykonawca (Dostawca) zobowigzany jest do posiadania na terenie Polski
autoryzowanego serwisu.

Samochdd i aparatura oraz osprzet do aparatury muszg by¢ fabrycznie nowe.
Nalezy przewidzie¢ potrzebe przeszkolenia teoretycznego i praktycznego dla
minimum 6 osoéb na samochdd pomiarowy, potwierdzone stosownym certyfikatem.
Opisy poszczegoélnych urzadzen oraz wytgcznikéw, przetgcznikéw, przyciskow itp.
powinny by¢ w jezyku polskim. Zamieszczone na kazdym urzadzeniu i pod/nad
kazdym: przetgcznikiem, przyciskiem, bezpiecznikiem i gniazdem zaréwno w
przedziale operatorskim jak i wysoko napieciowym, wraz ze schematem potgczen
zaréwno urzgdzen jak i okablowania. Zamiesci¢ w widocznym miejscu opis zbiorczy
bezpiecznikdéw, wylgcznikdw, urzadzeh z krotkim opisem. Réwniez zamiesci¢ w
widocznym miejscu schemat sposobu bezpiecznego podpiecia wozu pomiarowego
do pomiardw.

Wyniki wszystkich pomiarow diagnostycznych danej relacji kablowej, przedstawié
réwniez w formie tabelarycznej pliku w formacie: *.xls, *.xlIsx, *.xml lub *.csv.

Wymagana dokumentacja dotyczgca wszystkich urzgdzen mobilnego laboratorium
pomiarowego:

instrukcje obstugi w jezyku polskim 2 kpl. (wersja papierowa i elektroniczna),
licencje na oprogramowanie sprzetowe na min. 4 stanowiska

dokumentacja techniczna w jezyku polskim (wersja papierowa i elektroniczna),
Swiadectwa zgodnosci z normami przedmiotowymi, certyfikaty w jezyku polskim lub
uwierzytelnione ttumaczenia,

Swiadectwa sprawdzenia/wzorcowania wszystkich urzgdzen pomiarowych w jezyku
polskim

karty katalogowe,

oswiadczenie autoryzowanego przedstawiciela producenta pojazdu o utrzymaniu
standardowych warunkéw gwarancji po wykonaniu zmian konstrukcyjnych (otwordw,
itp.) wynikajgcych z zabudowy aparatury pomiarowej i montazu innych elementéw
wymaganego wyposazenia (dodatkowe $wiatta sygnalizacyjne, itp.),

Nieodptatna aktualizacja oprogramowania w przypadku pojawienia sie howej wersji
dla danej zabudowanej aparatury.
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8. Okres gwarancyjny

a

b

Okres gwarancyjny na aparature pomiarowg i wyposazenie samochodu powinien
wynosi¢ minimum 5 lat.

Czas przyjazdu serwisu — maksymalnie 2 dni robocze od zgtoszenia (potwierdzenie
terminu przyjazdu serwisu maksymailnie 1 dzien po otrzymaniu zgtoszenia).
Zalecana jest naprawa w miejscu stacjonowania samochodu z aparaturg pomiarowa.
W  przypadku braku mozliwosci naprawy uszkodzonego modutu aparatury
pomiarowej — nalezy dostarczy¢ i zabudowac na czas naprawy modut zastepczy lub
dostarczy¢ zastepczy woéz pomiarowy posiadajgcy takie same funkcjonalnosci
pomiarowe.

W przypadku koniecznosci naprawy aparatury u producenta — nalezy dostarczyc i
zabudowaé aparature zastepczg lub dostarczy¢ zastepczy woz pomiarowy
posiadajgcy takie same funkcjonalnosci pomiarowe. Koszty z tym zwigzane pokrywa
w catosci wykonawca.

Czas naprawy - maksymalnie 10 dni roboczych w przypadku serwisu w Polsce,
maksymalnie 1 miesigc w przypadku serwisu za granica.

Po naprawie nalezy przeprowadzi¢ wilasnym kosztem i staraniem Kkalibracje
aparatury potwierdzong stosownymi protokotami z kalibracji i sprawdzenia aparatury.
Wymagany jest nieodptatny przeglad, konserwacja i czyszczenie aparatury raz w
roku. Czas na wykonanie do 5 dni roboczych od uzgodnionego terminu.

Termin ostatniego nieodptatnego przeglagdu gwarancyjnego powinien przypadaé na
ostatni miesigc obowigzywania gwaranciji.

Nieodptatna aktualizacja oprogramowania w przypadku pojawienia sie howej wersji
dla danej zabudowanej aparatury.

9. Okres pogwarancyjny

a
b
c

d

- 0

Czas przyjazdu serwisu - 2 dni robocze od daty zgtoszenia.

Zalecana jest naprawa w miejscu stacjonowania samochodu z aparaturg pomiarowa,
Czas napraw - maksymalnie 10 dni roboczych w przypadku serwisu w Polsce,
maksymalnie 1 miesigc w przypadku serwisu za granica,

Po naprawie nalezy dostarczy¢ nieodptatnie protokoty z kalibracji,

Coroczna odptatna kalibracja wraz z protokotami,

Coroczna odptatna konserwacja, czyszczenie aparatury oraz przeglad. Czas na
wykonanie — do 5 dni roboczych,

Odptatna aktualizacja oprogramowania na zyczenie klienta.

10. Warunki odbioru

a

b

c
d

e

Odbiér wozu pomiarowego musi sie odby¢ w terminie do 10 dni od dnia zgtoszenia
przez wykonawce.

Odbiér koncowy musi byé poprzedzony wykonaniem pomiaréw kontrolnych
aparatury umozliwiajgcy weryfikacje najkorzystniejszych parametréw aparatury
pomiarowej na sieci Zamawiajgcego.

Do odbioru nalezy dostarczy¢ protokoty z kalibracii.

W przypadku dostarczania niekompletnego (dotyczy aparatury i podwozia) wozu
Dostawca dostarczy nieodptatnie zastepczy wéz pomiarowy o parametrach
zblizonych do zamawianego.

Odbiér ma sie odby¢ w siedzibie Zamawiajgcego. Adres dostawy:
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